Témata praktickych maturitnich zkousSek pro tridu 4.EA
Pro Skolni rok 2023/2024

Ing. Zdenék Vyhnal :
(Pohony)

S vyuzitim reléové logiky navrhnéte a zapojte:
1. Zapojeni pro reverzaci 3f AM.

S vyuzitim PLC navrhnéte:
2. Programovatelny kodovy zamek.
3. Sekvenéné fizeny automat s moznosti podminénych skokti —
automaticka pracka.

Ing. Lubomir Krejsa :
(Laboratoi 46)

S vyuzitim vyvojového prostiedi Arduino navrhnéte a realizujte:

4. Pievodnik 4-bit binarniho kddu na dekadicky se zobrazenim na
sedmi segmentové LED jednotce s moznosti piepinani na
spole¢nou anodu/katodu zobrazovace LED

5. Citag 4bity s vystupem na sedmi segmentové LED jednotce s
prepinanim sméru vzestupné/sestupné ¢itani, spole¢nd anoda/katoda
zobrazovace LED a 16/10-ovy cyklus ¢itani.

6. Vytvoite feSeni, které pomoci klavesnice 4x4 rozsviti a zhasne 4
rizné LED, tak ze prvni stisk jedné klavesy jednu LED rozsviti a
druhy stisk t¢ samé klavesy tuto rozsvicenou LED zhasne. Bez
pouziti knihoven Arduino.

Ing. Jaroslav Stuchly :
(Laboratoft 45)

S vyuzitim $kolniho p¥istrojového vybaveni zméite a realizujte :
7. Diferencni zesilovace

8. Pristrojové zesilovace

9. Cislicové obvody TTL a CMOS
10. Kmitoc¢tové filtry — dolni propusti
11. Kmitoc¢tové filtry — horni propusti



Ing. Zdenék Rizicka :
(Laboratoft 45)

S vyuzitim pristrojového vybaveni laboratore realizujte:

12. Pievodnik BCD kodu pro 7-segmentovy displej
13. M¢éfteni na bipolarnim tranzistoru

Ing. Petr Simek :
(Pohony)

S vyuzitim pristrojového vybaveni laboratore realizujte:
14. Systém Loxone — program pro osvétleni v domeé.
15. Asynchronni motor — tloha s kombina¢nim fizenim
16. Asynchronni motor — tiloha se sekvenénim fizenim
17. Asynchronni motor — tiloha se sekvenéné-kombina¢nim fizenim

Ing. Oldfich Smutny :
(D24)

S vyuzitim pristrojového vybaveni laboratore realizujte:
18. Ovladani pneumatického manipulétoru.
19. Rizeni krokového motoru s piednosti fizeni polohy.
20. Rizeni servomechanismu pomoci pulzné itkové modulace.
21. Ttidéni vyrobki podle barvy nebo materidlu.

Ing. Milo$ Badal :
(D8)
S vyuzitim pristrojového vybaveni laboratore realizujte:

22. Navrhnéte pneumaticky obvod dvou linedrnich pneumotorii vdzanych
na sebe. JednoCinny motor se vysouva po dosazeni horni tivraté
dvojéinného motoru. Obvod je kompletné pneumaticky ovladani.

23. Pneumaticky obvod ovladany pomoci relé. Vytvoite reléové ovladani
dvou pneumatickych linedrnich motorti pomoci Ctyft tlacitek. VyuZzijte
jednocinny a dvoj¢inny motor.



